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- Shock absomption in knee and ankle
= Weight beanng and hip stability

- Forward progression (heal rocker)
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Winkel Sall Rechts Links  Abweichung | - 1.
Oberkdrperneigung o0° 0.16 -2.44 - 2.28°
Beckenneigung 0° 297 291 Jo.0s

Valgus/Varus 0 054  -667 | -T21°
Dynamische Veranderung

Winkel Rechts Links  Abweichung links - rechts
Oberkdrperneigung -0.51 -0.75 . -0.23°

Beckenneigung 11.03 267 | G35
ValgusVarus 26.08 -0.72 | 20"
Mittlere Standphase

Winkel Sall Rechts Links  Abweichung | - 1.
Oberkorperneigung 0* -0.36 -1.69 - 2.05°
Beckenneigung 7 8.06 024 | -G 30"
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